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4 Weight Transfer Application v1.0 — O X
Input Values Results
Total weight (kg) | 1200 |
Wheel base (m) | 27] 100 Front weight = 5668 N e
— 80
Wheel track (m) | 15 | 6o 80
' 60
CoG dist. to rear (m) 13 40 40
207 S
Independent suspension =0 Eo
F. stiffness (Nm/deg) | 1500 |
R stifiness (Nm/deg) | 1000 |
Slgpe IIIIIIIIIIlIIIIlIIIIl
e9) 10 5 o 5 10 100 100
Accel. 80 a0
(g) |IIII|IIII]IIII|III|| 60 60
-1 -05 0 0.5 1
40 40
20 | 20 |
0 Rear weight = 6104 N 0
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4 Weight Transfer Application v1.0
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Potiebujete simulaci, ale nemizete koupit software?

v FEM simulace a analyzy

VyuZijte nase odborniky na modelovani fyzikalnich d&ja,
simulace a analyzy v oblasti FEM vypoétd. Sejdéme se,

predstavte nam ulohu, domluvme terminy a dalsi naleZitosti

Potrebujete vyvinout aplikaci v MATLABuU pi'esné podle vasich
poZadavk(? Mame zku3enosti s vyvojem uZivatelskych
aplikaci pro rizna védecka ¢i primyslova odvétvi (vypodetni
nastroje, SCADA aplikace , datovy processing, a dalsi).

Vyvijite si aplikace ¢ modely sami, ale potfebujete zlepsit

v Optimalizace a ladéni

jejich chovani nebo vykon?

Potiebujete analyzovat velké mnoZstvi dat nebo pomoci s

v Datové analyzy

jejich zpracovanim?
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